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1 Wprowadzenie i zawartos¢ pudetka (B i T)

@
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1.2 Zawartos¢ pudetka

Potyskomierz Elcometer 480
Wzorzec kalibracyjny
2 X bateria alkaliczna AA

Sciereczka do wzorca kalibracyjnego

Pasek na nadgarstek

Oprogramowanie ElcoMaster™ 2.0 (tylko
model T)

Kabel USB (tylko model T)

Certyfikat kalibracji miernika

1.1 Opis miernika

a) czujnik oswietlenia
zewnetrznego

b) dwukolorowa dioda LED
czerwona/zielona

c) wyswietlacz LCD
d) przyciski wielofunkcyjne

e) przycisk otwierajgcy komore
baterii

f) komora baterii
g) przycisk zasilania/pomiaru

h) wzorzec kalibracyjny
(podtgczany do podstawy
miernika)

i) Wyjscie USB

J) Miejsce mocowania paska na
nadgarstek



2 Instrukcja obstugi (B i T)
|
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Model Model
a Nazwa partii (przy podziale na T Numer dopuszczalnej normy - T
partie) Mozliwo$é przechowywania do 40
norm w pamieci
b Wyswietlona geometria — dla T m Tryb pomiaru: Tryb T
statystyki, wykresu pomiaru lub skanowania (,A” oznacza
stupkowego wigczony autozapis)
c Statystyki wybrane przez B, T n Zasilanie: Baterie (oraz B, T
uzytkownika - maksymalnie 8 wskaznik stanu baterii)
d Wartosci odczytu - B, T o) Data i Czas (gdy wtgczone i nie w B, T
maksymalnie 3 geometrie podziale na partie)
e Przycisk przewijania - T P Zasilanie: USB B, T
wyswietla  statystyke,  wykres
pomiaru lub wykres stupkowy dla
kazdej wybranej geometrii
f Przycisk partii T q Bluetooth Wigczony - Szary: T
nie sparowany; pomaranczowy:
sparowany
g Przycisk wyswietlacza B, T r Wykres stupkowy T
h Przycisk menu B, T s Tryb pomiaru: Automatyczne T
powtarzanie
i Podziat na partie wigczony T t Tryb réznicowania T
(wyswietlany, gdy wybrana jest
opcja ,Readings and Differential”
oraz dopuszczalna norma)
j Jednostki pomiaru - model B: B, T u Zrdznicowanie pomiaru T
potysk (GU); model T: potysk (odchylenie od wartosci hominalnej
(GU), zamglenie (HU), % dopuszczalnej normy)
wspotczynnik odbicia (%)
k Wiaczona dopuszczalna T v Wykres pomiaru - ostatnie 20 T
norma - czerwony: nhorma odczytow
przekroczona




3 Pierwsze kroki

3.1 Montaz baterii (B i T)

Do kazdego miernika dotgczone sg dwie baterie
alkaliczne AA.

Aby zainstalowac¢ lub wymieni¢ baterie, nalezy:

1 Wcisng¢ przycisk otwierajgcy komore baterii (a),
aby otworzy¢ komore

2 Umiesci¢ dwie baterie w srodku, zwracajgc uwage

na kierunek ich polaryzacji.

3 Zamkngc¢ komore baterii.

I

Stan baterii wskazuje symbol w prawym gdérnym rogu
wyswietlacza (_ Il ):
e symbol petny (pomaranczowy) = baterie sg w petni natadowane
e symbol pusty (czerwony, migajgcy) = baterie sg na wyczerpaniu

3.2 Zewnetrzne zrédio zasilania

Elcometer 480 moze by¢ zasilany z komputerowego portu USB, przy uzyciu zatgczonego kabla
(T), numer czesci w sprzedazy: T99925002.

3.3 Wiaczanie i wytagczanie miernika (B i T)

Aby wigczy¢ miernik, nalezy: Wcisng¢ przycisk pomiaru i przytrzymac przez ok. 3 sekundy, az
wyswietli sie ekran powitalny Elcometer.

Aby wyltgczyé miernik, nalezy: Wcisngé ,Menu” i przy pomocy przyciskow ¥ wybraé ,Power
Off”. Mozliwe jest réwniez ustawienie automatycznego wytgczania
miernika po okreslonym przez uzytkownika czasie braku
aktywnosci. W tym celu wybra¢ nalezy Menu/Setup/Gauge Auto
Off. Opcja domys$ina ustawiona jest na 5 minut.

3.4 Wyboér jezyka (Bi T)
1 Nalezy przej$¢ do Menu/Setup/Language i wybraé jezyk, korzystajac z przyciskow A W.
2 Postepowac zgodnie z menu na ekranie.

Aby wybra¢ menu jezyka, gdy przyrzad dziata w jezyku obcym, nalezy:
1 Wytgczy¢ miernik.
2 Wocisng¢ lewy przycisk i przytrzymac oraz wtgczy¢ miernik.
3 Wybrac jezyk, uzywajgc przyciskow AW,

3.5 Ustawienia wyswietlacza (B i T)

Przy pomocy Menu/Setup/Screen Settings, zdefiniowaC mozna kilka ustawien wyswietlacza, w
tym:

e Jasnos¢ (Screen Brightness) — moze dziata¢ w trybie ,Manual” (ustawiona recznie) lub
~Auto” (automatycznie dostosowana przy pomocy czujnika oswietlenia zewnetrznego).

e Wygaszacz ekranu (Screen Timeout) — ekran automatycznie zgasnie po 15, 30, 45 lub
60 sekundach braku aktywnosci, w zaleznosci od preferencji uzytkownika. Aby go



uaktywnic, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk lub postuka¢ w miernik.

Obrot ekranu (Screen Rotation) — dzieki wyposazeniu w przyspieszeniomierz, miernik
obraca wyswietlacz, co umozliwia uzytkownikowi mierzenie lub odczytywanie wartosci
pod katem 0° Ilub 180°. JeSli wybrano opcje ,Auto Display Rotation”, miernik
automatycznie obroci ekran.

3.6 Konfiguracja wyswietlacza odczytu (B i T)

Kolorowy wyswietlacz LCD podzielony jest na dwie czesci — czes$¢ goérng (Top Display) i czes¢
dolng (Bottom Display). Uzytkownik moze wybrag, jakie informacje wyswietlane bedg na kazdej
czesci, w tym:

Brak (None) (B i T) -- zadne informacje nie sg wyswietlane.

Odczyty (Readings) (B i T) — czasem nazywany trybem prostym, wyswietla odczyty
pomiaru dla wybranych geometrii — patrz 3.7 ,Wybor geometrii”.

Wybrane statystyki (Select statistics) (B i T) — Wybrane przez uzytkownika poprzez
wybranie Display/Statistics/Select Statistics. Dostepne informacje:

B i T: liczba odczytéw (Number of readings), srednia (Mean), odchylenie standardowe
(Standard Deviation);

T. najwyzszy odczyt (Highest Reading), najnizszy odczyt (Lowest Reading), zakres
(Range), wspdétczynnik zmiennosci (Coefficient of Variation), warto§¢ nominalna (Nominal
Value), gérna wartos¢ graniczna (High Limit Value), liczba powyzej limitu (Number Above
Limit), dolna warto$¢ graniczna (Low Limit Value), liczba ponizej limitu (Number Below
Limit)

Uzytkownik moze wyswietli¢ wszystkie lub tylko wybrane wartosci. Statystyki sag
wyswietlane dla geometrii widocznej w lewym gérnym rogu wyswietlacza (a). Przy uzyciu
przycisku PP przeglgda¢ mozna rézne wybrane geometrie - patrz 3.7 ,Wybor geometrii”.
Wykres pomiaru (Run Chart) (T) — liniowy wykres trendu z ostatnich 20 pomiarow,
aktualizowany automatycznie po kazdym pomiarze. Przy uzyciu przycisku PP przeglgdaé
mozna wykresy pomiaru roznych wybranych geometrii - patrz 3.7 ,Wybor geometrii”.
Wykres stupkowy (Bar Graph) (T) — analogowa reprezentacja biezgcego potysku,
zamglenia® lub % wartosci wspoétczynnika odbicia, jak i najwyzszego (Hi), najnizszego
(Lo) oraz $redniego (X) pomiaru. Wykres jest aktualizowany automatycznie po kazdym
pomiarze. Przy uzyciu przycisku M przeglgda¢ mozna wykresy stupkowe réznych
wybranych geometrii — patrz 3.7 "Wybor geometrii'.

Pomiary i réznicowanie (Readings and Differential)? (T) -- wy$wietla ostatnie odczyty
(c) dla wybranych geometrii (b) — patrz 3.7 "Wybor geometrii* - oraz odchylenie od
warto$ci nominalnych dopuszczalnych norm (d) — patrz 4 "Dopuszczalne normy".

! Zaleznie od modelu: dostepne tylko w modelach dwu- i trzykatowych.
? Niedostepne w trybie ,Scan” - patrz 7.1 "Wybér trybu pomiaru*
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Aby skonfigurowaé wyswietlacz, nalezy:
1. Wybra¢ Display/Setup Display/Top Display (lub Bottom Display, zaleznie od potrzeby).
2. Uzywajac przyciskow AW, podswietlic pozgdang opcje i wybraé "Select".

Jesli dla jednej potowy ekranu wybrana zostanie opcja ,None” a dla drugiej ,Readings” lub ,Run
Chart”, odczyty lub wykres zostang wyswietlone na catym ekranie. Jesli wybrana zostanie inna
konfiguracja opcji, dane zostang wyswietlone na dole lub gorze ekranu, zgodnie z wyborem
uzytkownika.

3.7 Wybo6r geometrii

Elcometer 480 Model B mierzy poiysk wyiacznle pod katem 60°. Elcometer 480 Model T mlerzy
po’fysk pod katem 20°3, 60° i 85°3, zamglenie® oraz % wspdtczynnik odbicia pod katem 20°3, 60° i
85°%. Wyjasnienie termlnologu - patrz 16 "Stownik".

Mozliwe jest wyswietlenie odczytow dla maksymalnie trzech geometrii jednoczesnie, jednak
odczyty dla wszystkich geometrii sg przechowywane w Batch/Statistics i transferowane do
ElcoMaster™ 2.0 w celu dalszej analizy.

Aby wybragé, ktoére geometrie beda wyswietlane, nalezy:
1 Wybrac Display/Display Geometry.
2 Uzywajac przyciskowApW, podswietli¢ pozgdang opcje i wybraé ,Select”.

Jesli zaznaczone sg juz trzy opcje, jedng z nich nalezy odznaczy¢, aby mozliwy byt wybér inne;j.

3.8 Odiaczanie wzorca kalibracyjnego

Wzorzec kalibracyjny miernika Elcometer 480 zostat
zaprojektowany tak, aby ciasno przylegat do jego
podstawy, dzieki czemu jest nieruchomy podczas
kalibracji. Aby odtgczy¢ wzorzec, nalezy go odczepic,
uzywajgc zatrzasku w goérnej krawedzi urzgdzenia.

* Zaleznie od modelu: dostepne tylko w modelach dwu- i trzykatowyc |



4 Dopuszczalne normy (T)

Dopuszczalne normy (Limit Standards) ustalane sg przez uzytkownika i pozwalajg na porownanie
odczytéw z wczesniej zdefiniowanymi wartosciami lub zaakceptowanymi probkami (normami).
Dopuszczalne normy definiowa¢ mozna recznie lub automatycznie. Sg one przechowywane w
pamieci urzgdzenia. Elcometer 480 Model T moze przechowywacC do 40 zaprogramowanych
dopuszczalnych norm. Mogg one zosta¢ przeniesione do pamieci komputera (przy uzyciu

ElcoMaster™ 2.0) a nastepnie do dowolnego innego miernika Elcometer 480 Model T.

Kazda dopuszczalna norma musi zawiera¢ wartos¢ nominalng lub docelowg (x) -
konieczng do pomiarow i réznicowania - oraz dolny ($) lub gorny ( 1‘) limit
wartosci dla pomiaréw potysku i/lub zamglenia®.

Dopuszczalna norma moze by¢ wprowadzona do miernika recznie, automatycznie (przy uzyciu
funkcji skanowania), lub z komputera korzystajgcego z oprogramowania ElcoMaster™ 2.0.

Wprowadzanie reczne (Manual) — limity nominalne, gorne i dolne dla kazdego kata
potysku i/lub zamglenia sg recznie wprowadzane do miernika przez uzytkownika.
Wprowadzanie automatyczne (Automatic) - zatwierdzona powierzchnia Ilub
powierzchnie sg skanowane z uzyciem funkcji skanowania. Dopuszczalna norma
tworzona jest automatycznie. Za wartoS§¢ nominalng uznawane sg Srednie wartosci
skanowanego potysku przy 20°%60° 85° i zamglenia® dla kazdej geometrii oraz
najnizszy i najwyzszy odczyt.

Wprowadzanie przez oprogramowanie ElcoMaster™ 2.0 — dopuszczalne normy
mozna recznie tworzy¢ w ElcoMaster™ 2.0 i przenosi¢ do dowolnego urzadzenia
Elcometer 480 Model T. Dodatkowo, dopuszczalne normy utworzone na mierniku mozna
przenosi¢ do pamieci komputera a nastepnie do innego miernika Elcometer 480 Model T.

Dopuszczalne normy okresla¢ mozna dla indywidualnych pomiaréw w trybie odczytu
na zywo lub dla kazdej partii w trybie podziatu na partie (Batching).

Aby recznie utworzy¢ dopuszczalng norme, nalezy:

1
2
3

Wybra¢ Menu/Limit Standard/Create Limit Standard/Manual/Create.

Gdy pojawi sie ekran "Setup 20°*", wybraé "Yes", aby utworzyé norme dla geometrii 20°*.
Uzywajac przyciskéw AW  ustawié wymagang warto$é nominalng przy 20°* i wcisngé
IIOkII.

Uzywajac przyciskow AW ustawi¢ wymagang warto$¢ minimalng przy 20°* i wcisnaé
"Ok"'
Uzywajac przyciskow AW ustawi¢ wymagana warto$é maksymalng przy 20°* i wcisnaé
IIOkII
Powtorzyé kroki 3-5, aby wybraé wymagane wartosci dla 60°, 85°* potysku i zamglenia®
zgodnie z preferencjami.

e Nie ma koniecznosci ustalania wartosci dla wszystkich geometrii. Jesli

geometria nie jest wymagana, nalezy wybrac "No" i przej$¢ do kolejnej.

e Moze zosta¢ ustalona wartos¢ minimalna i/lub maksymalna. Jesli nie jest to konieczne,

uzywajac przyciskow MW nalezy wybrag "Off"

* Zaleznie od modelu: dostepne tylko w modelach dwu- i trzykgtowych.



7 Wybra¢ "Save", aby zapisa¢ wprowadzone wartosci, lub "Amend", aby je zmienié.

8 Dopuszczalna norma zostanie zapisana w pamieci miernika (T) jako "n: STANDARD n",
gdzie "n" to liczba od 1 do 40.

Aby automatycznie utworzyé dopuszczalng norme, nalezy:

1 Wybra¢ Menu/Limit Standard/Create Limit Standard/Automatic/Create.

2 Umiesci¢ miernik na zatwierdzonej powierzchni, wcisng¢ przycisk pomiaru, aby rozpoczg¢
skanowanie i przesungc¢ przyrzad po powierzchni.

3 Wocisng¢ przycisk pomiaru ponownie, aby zakohczy¢ skanowanie. W razie potrzeby,
umiesci¢ miernik na drugiej probce i ponownie wcisng¢ przycisk pomiaru.

4 PowtorzyC w razie potrzeby.

5 Wecisnaé ,Save”, aby zapisa¢ $rednig zeskanowanych wartoséci 20°*, 60°, 85°* potysku i
zamglenia® jako wartosci nominalne kazdej z geometrii oraz najnizszy i najwyzszy pomiar
dla kazdej geometrii jako dopuszczalng norme. Opcjonalnie, wcisng¢ ,Amend”, aby
poprawi¢ zeskanowane wartosci lub ,Rescan”, aby zignorowa¢ poprzednie skanowanie i
zeskanowac powierzchnie ponownie.

Nazwy dopuszczalnych norm i ich wartosci mogg by¢ zmienione w dowolnym momencie.

Aby zmieni¢ nazwe dopuszczalnej normy, nalezy:
1 Woybra¢ Menu/Limit Standard/Edit Limit Standard/Rename Limit Standard.
2 Uzy¢ przyciskow AW, aby pod$wietlié norme, ktérej nazwa ma byé zmieniona i wybraé
.oelect”.
3 Uzyc¢ przyciskow € =>», aby zmieni¢ nazwe normy.
4 Wybrac "Ok", aby zapisa¢ zmiany, lub ,Escape”, aby wyjs¢ bez zapisywania.

Aby poprawi¢ lub zmienié¢ dopuszczalna norme, nalezy:
1 Wpybra¢ Menu/Limit Standard/Edit Limit Standard/Amend Limit Standard.
2 Uzyé przyciskow AW, aby pod$wietlié norme, ktéra ma byé zmieniona i wybraé¢ ,Select”.
3 Wybra¢ ,Amend”, aby dostosowac¢ wartosci, a nastepnie ,Save”, aby zapisa¢ zmiany, lub
.Escape”, aby wyjs¢ bez zapisywania.

Zapisane dopuszczalne normy mogg by¢ uzywane przy przysztych pomiarach.

Aby wybraé zapisang wczesniej norme, nalezy:
1 Wybra¢ Menu/Limit Standard/Select Limit Standard, lub, w trybie podziatu na partie
Batch/New Batch/Select Limit Standard.
2 Uzyé przyciskow AW, aby pod$wietlié pozadang norme i wybraé "Select".

- symbol LAl wyswietlony po prawej stronie nazwy dopuszczalnej normy informuje, ze
norma zostata utworzona automatycznie, poprzez zeskanowanie zatwierdzonej(ych)
powierzchni, a nie wprowadzona recznie.

- . r . " 7 " - ni -
Podczas korzystania z normy, w prawej czesci ekranu pomiaru wyswietlony jest symbol "<&, gdzie
n to numer normy.

Jesli pomiar przekracza okreslong norme,
odpowiednia ikona normy, ikona odczytu i
réznicowania odczytu (jesli sg wigczone), zapalg
sie na czerwono.

10



Jesli wybrana norma ma okreslone limity gorny i
dolny, obok odpowiedniego odczytu wyswietli sie
ikona dolnego lub gdérnego limitu, ilustrujgca,
ktory z nich zostat przekroczony.

57.4.

- Jesli pomiar przekracza ustalong norme
dla kata, ktéry nie jest wyswietlony na
ekranie odczytu, wtedy czerwona dioda
LED i odpowiednia ikona limitu zapalg sie
na czerwono.

4.7

Display Menu

5 Kalibracja (B i T)

5.1 Konfiguracja wartosci wzorca kalibracyjnego

Do kazdego miernika dotgczony jest wzorzec kalibracyjny o wysokim potysku. Opcjonalnie
dostepne sg takze inne certyfikowane i niecertyfikowane wzorce - patrz 13.1 "Wzorce
kalibracyjne".

Wszystkie wzorce kalibracyjne do urzgdzenia Elcometer 480 majg zaprogramowang etykiete
RFID®, ktéra umozliwia automatyczng identyfikacje numeru seryjnego i wartosci wzorca dla
wszystkich katow, kiedy wzorzec jest przymocowany do podstawy miernika modelu T, co
pozwala na automatyczng kalibracje.

Aby wiaczyé/wylaczyé automatyczne rozpoznawanie wzorca kalibracyjnego (T), nalezy:

1
2
3

Wybra¢ Menu/Setup/Calibration/Tile Setup.
Uzyé przyciskéw AW, aby podswietli¢ ,Auto Identify” i wybraé ,Select”.
Aby wytgczy¢, nalezy ponownie wybrac ,Select” i odznaczy¢ opcje ,Auto Identify”.

Aby skalibrowa¢ urzadzenie Elcometer 480 Model B lub skalibrowaé miernik przy pomocy
niezaleznego wzorca potysku, mozna recznie wprowadzi¢ dane wzorca do urzgdzenia. Elcometer
480 Model B nie posiada opcji automatycznego rozpoznawania wzorca, wiec jego dane muszg
by¢ wprowadzone recznie.

Aby recznie wprowadzi¢ dane wzorca kalibracyjnego (B i T), nalezy:

1.
2.
3.

No o bk

Wybra¢ Menu/Setup/Calibration/Tile Setup/Manual Setup.

Uzyé przyciskéw AW, aby podswietli¢ ,Set 20°®” i wybraé ,Select”.

Uzyé przyciskow AW, aby wprowadzié wymagane warto$ci i wybraé "Set", aby zapisagé, lub
.Escape”, aby wyj$¢ bez zapisywania.

Powtdrzy¢ kroki 2-3, aby wprowadzi¢ dane kalibracyjne dla katow 60° i 85°°,

Uzy¢ przyciskéw AW, aby podswietlié ,Set Tile Serial Number” i wybraé ,Select”.

UzyC przyciskow€=>», aby wprowadzi¢ numer seryjny wzorca.

Wybrac¢ ,,Ok”, aby zapisa¢ zmiany lub ,Escape”, aby wyjs¢ bez zapisywania.

Informacje o wzorcu kalibracyjnym sg dostepne w dowolnym momencie poprzez wybranie
Menu/About/Tile Information.

> Zgtoszono do opatentowania
® Zaleznie od modelu: dostepne tylko w modelach dwu- i trzykagtowych.
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5.2 Kalibracja miernika

Elcometer 480 zostanie skalibrowany automatycznie w momencie uruchomienia (jesli ta
opcja jest wigczona). Mozna réwniez dokona¢ kalibracji w dowolnym momencie.

Aby wiaczy¢ kalibracje automatyczng (T), nalezy:
1. Wybra¢ Menu/Setup/Calibration.
2. Uzyé przyciskow AW, aby pod$wietlié "Auto Calibrate" i wybra¢ "Select”.

Proces kalibracji nastgpi automatycznie przy kazdym wigczeniu miernika, jesli wzorzec
kalibracyjny umocowany jest na jego podstawie.

Aby recznie skalibrowa¢ miernik (B i T), nalezy:

1. Przymocowaé¢ wzorzec kalibracyjny do podstawy urzgdzenia Elcometer 480 Iub
umiesci¢ miernik na niezaleznej potyskliwej ptytce.

2. Wybra¢ Menu/Calibrate (B i T) lub Batch/New Batch/Calibrate, gdy urzgdzenie jest w trybie
podziatu na partie (T).

Szczegoéty kalibracji dla poszczegdlnych partii mogg byc¢ BINL Giok
wyswietlone w dowolnym momencie poprzez wybranie Enter PIN Code
Menu/Batch/Review Batch/Calibration Information (T).

Jesli miernik nie jest w stanie odczyta¢ wzorca

kalibracyjnego, uzytkownik  zostanie  poproszony o0 X
oczyszczenie ptytki - patrz 15.1 ,Konserwacja wzorca

kalibracyjnego”. Jesli miernik wcigz nie odczytuje wzorca,

uzytkownik zostanie poproszony o wymiang ptytki - patrz ST + o

13.1 ,Wzorce kalibracyjne”.

Zmiana temperatury i wilgotnosci otoczenia, np. przejscie z zimnego miejsca w ciepte (z
zewnatrz do pomieszczenia) moze wptyng¢ na kalibracje miernika. Dlatego nalezy go
ponownie skalibrowa¢, po odczekaniu czasu koniecznego do dostosowania sie
przyrzgdow optycznych, jesli zmieniajg sie warunki otoczenia.

6 Blokada PIN (T)

Funkcja blokady PIN zapobiega przypadkowej zmianie ustawien miernika.

Aby ustawi¢ kod PIN, nalezy:
1. Wybra¢ przycisk "Menu", a nastepnie Setup/PIN Lock.
2. Wopisaé czterocyfrowy kod PIN, uzywajac przyciskow AW do wyboru cyfr
od 1 do 9 oraz przycisku =» do poruszania sie od pierwszej do ostatniej
cyfry kodu’.
3. Wybrac¢ "Ok", aby zapisaé, "Escape”, aby anulowac lub "Amend", aby dokonac¢
zmiany kodu PIN

Gdy opcja jest aktywna, nastepujgce funkcje sg blokowane i nie mogg by¢ zmieniane:

e Menu/Limit Standard/Create Limit Standard (tworzenie dopuszczalnej normy)
e Menu/Limit Standard/Edit Limit Standard (edycja dopuszczalnej normy)

’ Przycisk=>» pojawi sie, gdy X zmieniony zostanie na cyfre.
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e Batch/Deleted Reading (usuwanie odczytu)

e Menu/Setup/Calibration (kalibracja)

e Menu/Reset (reset)

e Batch/Edit Batch/Delete Batch (usuwanie partii)

Aby odblokowaé, nalezy:

1. Wybrac przycisk "Menu", a nastepnie Setup/PIN Lock.

2. Wopisaé¢ czterocyfrowy kod PIN, uzywajgc przyciskow AWdo wyboru cyfr od 1 do 9 oraz
przycisku =do poruszania sie od pierwszej do ostatniej cyfry kodu” .
3. Wybrac¢ ,Ok”, aby zatwierdzi¢ lub ,Escape”, aby anulowac.

W razie utraty kodu PIN, urzgdzenie mozna odblokowa¢ przy uzyciu oprogramowania
ElcoMaster™2.0. W tym celu nalezy podtgczy¢ miernik kablem USB do komputera, na ktérym
zainstalowano ElcoMaster™ 2.0 w wersji 2.0.46 lub nowszej i wybra¢ Edit/Clear PIN.

7 Wykonywanie odczytu (B i T)

Elcometer 480 zaprojektowano do dokfadnego pomiaru potysku ptaskich, jednorodnych
powierzchni. Jakiekolwiek  znieksztatcenia wykonczenia/ptaskosci powierzchni
(zadrapania), zabrudzenia (kurz) lub czgsteczki wewnatrz jej pokrycia (np. farby
metaliczne) bedg skutkowaty nieprawidtowym odczytem.

Uwaga: Nie nalezy patrze¢ bezpos$rednio na elementy optyczne (zrodfa Swiatta LED) miernika,
gdy jest on w uzyciu.

7.1 Wybor trybu pomiaru
Elcometer 480 oferuje kilka trybéw pomiaru.

. Tryb Standard (B i T) -- wykonywane sg odczyty® i statystyki, jednak pojedyncze odczyty
nie sg przechowywane w pamieci.

. Tryb Scan (T) -- uzytkownik przesuwa urzgdzenie wzdtuz testowanej powierzchni i
dokonuje odczytéw w tempie 10 na sekunde. Po zakonczeniu kazdego skanowania,
wys$wietlane sg $redni ( X), najnizszy (Lo) i najwstsz (Hi) odczyt.

. Tryb Auto Repeat (T) -- miernik dokonuje odczytow” w tempie od 10 do 180 na minute,
zgodnie z preferencjami uzytkownika.

Aby wybraé tryb pomiaru (T), nalezy:
1. Wybra¢ Menu/Measurement Mode.

2. Uzyé przyciskow AW, aby podswietli¢c pozadany tryb: ,Standard Mode”, ,Scan Mode” lub
+Auto Repeat Mode” i wcisng¢ ,Select”.

7.2 Wykonywanie odczytu: Tryb Standard (B i T)
1. Nalezy wcisngc i przytrzymac przycisk pomiaru przez ok. 3 sekundy, aby wigczy¢ miernik.
2. W razie potrzeby skalibrowac urzgdzenie - patrz 5 ,Kalibracja”.
3. Umiesci¢ miernik na testowanej powierzchni i wcisng¢ przycisk pomiaru, aby dokonac

® Pomiary wykonywane sg dla wszystkich geometrii (20°6, 60° i 85°, zamglenie6 i % wspodtczynnik odbicia Swiatta przy
20°°, 60° | 85°6), ale wyswietlane sg tylko odczyty dla wybranych geometrii.
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pomiaru®. Odczyt wyswietlany jest na ekranie (dla kazdej wybranej geometrii — patrz 3.7

~Wybor geometrii”).

- Jesli uzytkownik wybrat opcje przeglgdu wybranych statystyk, wykresu pomiaru lub
wykresu stupkowego - patrz 3.6 ,Konfiguracja wyswietlacza odczytu” - nacisniecie
przycisku M spowoduje wysSwietlenie statystyk, wykresu pomiaru i wykresu

stupkowego dla kazdej geometrii.

7.3 Wykonywanie odczytu: Tryb Scan (T)

1.

Nalezy wcisngC i przytrzymac¢ przycisk pomiaru przez ok. 3 sekundy, aby wigczyc¢
miernik.
W razie potrzeby skalibrowa¢ urzgdzenie - patrz 5 ,Kalibracja”.
Umiesci¢ miernik na testowanej powierzchni i wcisngé dwukrotnie przycisk pomiaru, aby
rozpoczg¢ skanowanie, przesungc¢ przyrzad po testowanej powierzchni.
Wecisngé ponownie przycisk pomiaru, aby zakonczy¢ dokonywanie pomiaru i
skanowanie.
Ponownie wcisng¢ przycisk pomiaru, aby kontynuowac¢ skanowanie lub wybra¢ ,Save”,
aby zapisa¢ zeskanowane pomiary. Najnizszy, najwyzszy i $redni zeskanowany odczyt®
zostang wyswietlone dla kazdej geometrii wybranej poprzez Display/Display Geometry -
patrz 3.7 ,Wybor geometrii”. Wybrac¢ ,Clear”, aby zignorowa¢ poprzednie skanowanie i
zaczgc¢ od poczatku.
- Jesli uzytkownik wybrat opcje przeglagdu wybranych statystyk, wykresu pomiaru
lub wykresu stupkowego - patrz 3.6 ,Konfiguracja wyswietlacza odczytu” -
nacisniecie przycisku M spowoduje wyswietlenie statystyk, wykresu pomiaru i
wykresu stupkowego dla kazdej geometrii.
- Miernik automatycznie zapisze zeskanowane pomiary, jesli opcja ta jest
wigczona w Menu/Measurement Mode/Scan Mode/Auto Save.

7.4 Wykonywanie odczytu: Tryb Auto Repeat (T)

1.

w

Nalezy wcisng€ i przytrzymaé przycisk pomiaru przez ok. 3 sekundy, aby wigczyé
miernik.
W razie potrzeby skalibrowac urzgdzenie - patrz 5 ,Kalibracja”.
Wybra¢ Menu/Measurement Mode/Auto Repeat Mode.
Uzywajgc przyciskow AW wybraé ilo$é odczytéw na minute, od 10 do 180, wcisngé
~Set”, aby zapisac.
Umiesci¢ miernik na testowanej powierzchni i wcisngé dwukrotnie przycisk pomiaru, aby
rozpoczg¢ pomiary, przesungé¢ miernik po powierzchni. Na ekranie wyswietlany jest
odczyt® dla kazdej geometrii wybranej w Display/Display Geometry - patrz 3.7 ,Wybor
geometrii”.
- Jesli uzytkownik wybrat opcje przeglagdu wybranych statystyk, wykresu pomiaru
lub wykresu stupkowego - patrz 3.6 ,Konfiguracja wysSwietlacza odczytu” -
nacisniecie przycisku »» spowoduje wyswietlenie statystyk, wykresu pomiaru i
wykresu stupkowego dla kazdej geometrii.
Wcisng¢ ponownie przycisk pomiaru, aby zakonczy¢ dokonywanie pomiaru.
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8 Podziat na partie

Miernik Elcometer 480 Model T moze przechowywaé do 40 000 pomiaréw® w 2 500 partiach i
ma nastepujgce funkcje podziatu na partie:

e Batch/New Batch - tworzenie nowej partii

Batch/New Batch/Fixed Batch Size - definiowanie ilosci odczytéw przechowywanych w

jednej partii. Miernik poinformuje uzytkownika, kiedy partia zostanie zapetniona i zapyta,

czy otworzy¢ kolejng. Partie te sg nastepnie tgczone przy transferze do ElcoMaster.

e Batch/Open Existing Batch - otwarcie istniejgcej partii.

e Batch/Review Batch - przeglgdanie odczytow, statystyk, informaciji o partii, informacji o
dopuszczalnych normach, wykresu wszystkich pomiarow - patrz 9 ,Przeglgdanie
odczytow z partii”.

e Batch/Review Batch/Batch Graph - przegladanie odczytdéw z partii w formie wykresu
stupkowego - patrz 9 ,Przeglgdanie odczytéw z partii”.

e Batch/Edit Batch/Rename Batch - zmiana nazwy istniejgcej partii.

e Batch/Edit Batch/Clear Batch - kasowanie wszystkich odczytéw w obrebie partii - lecz
pozostawienie informacji z nagtowka partii.

e Batch/Edit Batch/Delete Batch - kasowanie jednej lub wszystkich partii z miernika.

e Batch/Copy Batch - kopiowanie partii wraz z informacjami z nagtéwka, dopuszczalnymi
normami i szczegotami kalibraciji.

e Batch/Deleted Reading/Delete without Tag - catkowite skasowanie odczytow.

e Batch/Deleted Reading/Delete with Tag - kasowanie odczytow i oznaczenie ich jako
skasowanych w pamieci partii.

9 Przegladanie odczytow z partii (T)

9.1 Statystyka partii (Batch/Review Batch/Statistics)
Pokazuje informacje statystyczne dla danej partii, w tym:

e llos¢ odczytow w partii (n:)

e Sredni odczyt (%)

* Najnizszy odczyt (Lo Statistics - Haze

e Najwyzszy odczyt (Hi) B, Batch 8

e Zakres( 1) - réznica miedzy - x. 38 x: 3225
najwyzszym a najnizszym odczytem [l ' - gat[stics “RE0"
w partii , Batch 8

e Odchylenie standardowe (o:) - o : . ¢

e Wspotczynnik zmiennosci (cv:) . 8 Hi:

e Dolny limit (F:); jesli podano Akt - v

e GOrny limit (£:); jesli podano
e llo$¢ odczytéw ponizej dolnego limitu (T); jesli podano
e llos¢ odczytow powyzej gornego limitu (3+-); jesli podano
e Wartos¢ nominalna (x:)
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Aby wyswietliC statystyki dla kazdej geometrii, nalezy wcisngc¢ »w.
9.2 Odczyty z partii (Batch/Review Batch/Readings)
Wyswietla wszystkie dane pomiaru dla kazdego odczytu wewnatrz partii, w tym:

e Warto$¢ potysku dla katow 20°°, 60° i 85°°

e Zamglenie®

e % Wspdiczynnik odbicia $wiatta dla katéw 20°°, 60° i 85°°
e Data i godzina kazdego odczytu

Aby przewingé wszystkie odczyty, nalezy uzyé przyciskowAW, a aby przej$é do nastepnego
ekranu informacyjnego nalezy wcisng¢=>.

Pomiary wychodzgce poza ktorgkolwiek z ustalonych dla partii dopuszczalnych norm (jesli
podano), wyswietlane sg na czerwono, z odpowiednia ikong limitu po prawej stronie, (™) przy
odczycie ponizej dolnego limitu i () przy odczycie powyzej gornego limitu.

Szczegdty dopuszczalnych norm podanych dla kazdej partii mozna w dowolnej chwili sprawdzic¢
poprzez wybranie Batch/Review Batch/Limit Standard Information.

? zaleznie od modelu: dostepne tylko w modelach dwu- i trzykgtowych.
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Readings Readings
Batch 8 Batch 8

20° 60° 85° Haze
550 835 929 285
58.1 843 924 26.2
517 821 30.4
553 833 28,0
60.1 85.1 25.0

* v s

Readings Readings
Batch 8 Batch 8

R20° Re0° R85° Time Date
270 835 575 15:09:1630/04/2014
285 843 572 15:09:1730/04/2014
254 821 580 15:09:1730/04/2014
271 833 578 15:09:1930/04/2014
295 851 584 15:09:1930/04/2014

5 w P . . -

9.3 Wykres partii (Batch/Review Batch/Batch Graph)
Umozliwia wyswietlenie odczytow w partii w formie wykresu stupkowego. Wyswietlane jest do
pieciu pionowych osi, reprezentujgcych rézne wartosci/statystyki w nastepujgcy sposéb:

Batch 11 - Haze

568

. Najwyzszy odczyt w partii (Hi)
. Najnizszy odczyt w partii (L Q)
(W przypadku partii wiekszej niz jeden pomiar)
. Sredni odczyt w partii (X)
(W przypadku partii wiekszej niz jeden pomiar)
. Gorny limit (&) (w przypadku, gdy limit zostat podany)
. Dolny limit () (w przypadku, gdy limit zostat podany)

Aby wyswietli¢c wykres partii dla kazdej geometrii, nalezy wcisngc¢ ».

Jedli nie podano dopuszczalnych norm, odczyty sg
wyswietlane jako biate pionowe stupki. Jezeli podano
dopuszczalne normy, odczyty, ktére je spetniajg, sg
wyswietlane jako biate stupki a odczyty przekraczajgce
normy jako czerwone.

5.3

Batch 11 -20°

Hi

-II f




Batch 11 - 20°

Jesli liczba pomiaréw w partii nie miesci sie na ekranie,
kilka odczytéw zostanie potgczonych w jeden stupek. Batch 11 - 20°

Jezeli jeden odczyt wewnatrz takiego "tgczonego H— &3
stupka" bedzie przekraczat normy, caty stupek bedzie e
czerwony.

Wybranie  przycisku ,Zoom+” pozwala na
wyswietlenie kazdego pojedynczego odczytu, tym
samym odnalezienie konkretnego pomiaru poza
norma.

Po powiekszeniu, wykres bedzie zawsze pokazywat pierwsze 25 odczytow. Nacisniecie
przycisku € wyswietli 25 ostatnio wykonanych pomiarow.

Kolejne naci$niecia przycisku € spowodujg przewijanie pomiarow do tytu, a przycisku = do
przodu, po 25 odczytow.

Nacisniecie przycisku ,Zoom-" cofa uzytkownika do pierwotnego wykresu wszystkich odczytéw
partii.

Wybranie przycisku ,Back” cofa miernik do menu przeglgdania odczytéw (Batch Review).

10 Struktura Menu — model T

— Soan Mada
Ao Save
Manual Save
| SulAuio Repeat Spead
Mansu ramani Moda u.ldlgx:f:r I
g T — :\.'H‘:.J\.IKIJ;:(JH all _ * Mew Manual Standard
Hione I Auke Rapes Moda B [® Create Limid Sandand st Standard ne”
|Sdected Stassios ) Sanderdner Fiarians
Run Charl — e Sandad Manual ¥
Bar Graph ) Salncl L ndand Mo bomaic L Hew Auio Standard
Raadings & Difleranial Many Conatie L ddard » - Sandard
Raadings 2 Daleta Last Raading Edit Limni . 31 'q-"“‘”
Mz mmant Moda " ~ L.
Botiom Clsplay N Lirit Standard B ! —
Disglary Gaometry Caltyrade p—_— h
o et Y Satup » Languags - Toa and Dale
80" e 4 Wirdass Camrunicaions B—— |79 and Dals ™ |Gt Tirna
= :u" 5 Emangancy Light Baep Valuma |5l Dasier
:ali;_u,-, ) Rt Sorean Selings T Sl Format
’ sl 4 Abeud W Caibraion B Discday Tima and Date
20" % Rl . [Disgiay Tirma an.
Selnd StElic B % Rofnctance ) Prvwar OF iﬂ;"ﬁwo- —|_. s
Numbar of Readings 85" % Rafacianca’ ] o a— Eug':'nus-_:-'gr Tile Setug
Maan J — — L»| Wimsss Communicafions | Seraan Timaoul At ety
Lovwest Reading _ Selup Deplay Crabia Boatiog [(Oening Screan . Ml Sy "
Highes! Reading Top Disglay Tizmiay Bluaioo® 1D fr | Screan Foton ;| P -
“0(Boom Dy Cear Slafisfcs Blusiooh Code HEREEE - - - Sl Tha Ml
Display Geomaty M| Cealilrattion f\zg\
Satup Dig Tila Sa B =
RechGmgh Ao et Cattrete ) S e
THEE TR e — Gauge Information Sl Tila Sevial Humbar
Claar Stafcsos — [Tiba | s ama Sion
Claar Stafsfcs e »] T,
. Viaw Sl clad Baich Cninat Riog dalkry
Hurndsnr Baio Lirnit | e ST Fs _ Legal " QoD o
Sebect Stafsfcs 4 My Baich !F'? o
e sfng Baidk - L (e O
:K.‘.BI.';;I 'rg'g I ™ Edil Batch Lagal Nalicas r ==
- |Ed Els:“;cl [ EL”:;JE‘:”' gi‘;:-" » CE
ory Bk Ci i
i:vmﬁmlcl n— Delnie Baich
! Duletad Raading
11 tan,
Fad Balch Sica
Calbrate

Dhalate Wighoul Ta,

18



11 Struktura Menu — model B
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12 Transfer odczytow

Language
Baap Wauma
Sorean Selfngs
Calibraiion
Gauge Autn OF

About
G auga Informafion
[Tiles Irdfyena fion

Con
Legal

Lagal Notivas
Regulatony

12.1 Transfer danych przy uzyciu oprogramowania Elcomaster™ 2.0 (B i T)

Przy pomocy oprogramowania ElcoMaster™ 2.0 - dotgczonego do modelu T i dostepnego
bezptatnie na stronie elcometer.com - miernik moze wysyfac¢ biezgce odczyty (B i T), dane z partii
(T) oraz dopuszczalne normy (T) do pamieci komputera w celu archiwizacji i generowania
raportéw. Dane mogg byé przesytane za posrednictwem USB (B i T) lub Bluetooth® (T). Wiecej
informacji na temat ElcoMaster™ 2.0 mozna znalez¢ na stronie www.elcometer.com

12.2 Transfer danych przy uzyciu aplikacji mobilnych Elcomaster™ (T)
Idealne rozwigzanie przy pomiarach w terenie; za pomocg aplikacji ElcoMaster™ uzytkownik

moze:

Zapisywa¢  biezgce  odczyty
bezposrednio na  urzadzeniu
przenosnym i przechowywa¢ w
partiach razem ze wspotrzednymi
GPS.

Jednym  kliknieciem  dodawac
zdjecia badanej powierzchni do
poszczegolnych odczytow partii.
Nanosic¢ odczyty na mape, fotografie
lub diagram.

Dane mogg byC przenoszone z
telefonu do komputera w celu
dalszej analizy i raportowania.
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Wiecej informacji na temat aplikacji ElcoMaster™ 2.0 mozna znalezé na stronie
www.elcometer.com

Aplikacja jest kompatybilna z telefonami i tabletami z systemem operacyjnym Android 2.1 lub
nowszym. Aby zainstalowac¢, nalezy pobra¢ aplikacje ze strony www.elcometer.com lub za
pomocg Google App Store Play™, i postepowacé zgodnie z instrukcjami na ekranie.

Aplikacja jest kompatybilna z urzgdzeniami iPhone 5S, iPhone 5C, iPhone 5, iPhone 4S, iPhone 4,
IPad (4. generacji), iPad mini, iPad 2 i iPod touch (4. i 5. generacji). Aby zainstalowac, nalezy
pobra¢ aplikacje ze strony www.elcometer.com lub za pomocg App Store, i postepowac zgodnie z
instrukcjami na ekranie.

12.3 Aktualizacja miernika

Oprogramowanie miernika moze by¢ aktualizowane do najnowszej dostepnej wersji przez
uzytkownika przy uzyciu ElcoMaster™2.0. ElcoMaster™ 2.0 poinformuje uzytkownika o wszelkich
aktualizacjach, kiedy miernik jest podtgczony do komputera z potgczeniem internetowym.

13 Czesci zamienne i akcesoria

13.1 Wzorce kalibracyjne

Do kazdego miernika dotgczony jest
wzorzec kalibracyjny o wysokim potysku. )
Mozna rowniez dokupi¢ certyfikowane i g = ;
niecertyfikowane wzorce kalibracyjne o elCO | eTef?
wysokim i niskim potysku (matowe) oraz

z wykonczeniem lustrzanym.

Wszystkie wzorce kalibracyjne do Elcometer 480 posiadajg zaprogramowang etykiete RFID™,
ktéra umozliwia automatyczng identyfikacje numeru seryjnego i danych kalibracyjnych, kiedy
wzorzec jest przymocowany do podstawy miernika modelu T.

Wartos¢ Numer czesci w
Opis nominalna sprzedazy
Wzorzec kalibracyjny o wysokim potysku
(niecertyfikowany) 97 GU @ 60° T48024798-H'
Wzorzec kalibracyjny o wysokim potysku z
certyfikatem kalibracji 97 GU @ 60° T48024798-HC
Wzorzec kalibracyjny o niskim potysku z
certyfikatem kalibraciji 22 GU @ 60° T48024798-LC
Wzorzec kalibracyjny o Srednim potysku z 55 GU @ 60° T48024798-MDC

10 Zgtoszono do opatentowania
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certyfikatem kalibracji
Wzorzec kalibracyjny o lustrzanym wykonczeniu z 1900 ROKU GU
certyfikatem kalibracji @ 20° T48024798-MRC

13.2 Oprawka na prébki miekkiego materiatu

Z dotgczonymi trzema tackami na probki, idealnymi przy pomiarach miekkich, sproszkowanych i
lepkich materiatow.

Numer czesci w
Opis sprzedazy
Oprawka na probki miekkiego materiatu z trzema tackami T48024798-SH
Tacki na probki miekkiego materiatu (3 sztuki) T48025004
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14 Specyfikacja techniczna

20°: 0 - 2000 r.
Zakres pomiaru GU 60°: 0 - 1000 GU 85°:0-161.4 GU
Miejsce pomiaru 10x10 mm 5X15 mm 50x60mm

Od 0 do 10 GU: #0.1 GU; 10 do 100 GU: +0.2 GU; 100 do 2000
Powtarzalnosé¢ GU: +0.2%

Od 0 do 10 GU: #0.2 GU; 10 do 100 GU: +0.5 GU; 100 do 2000
Odtwarzalnosé GU: £0.5%

Potysk: Od 0 do 100 GU: 0,1 GU; >100 GU: 1 GU
% wspotczynnik odbicia: Od 0 do 10 %: 0.01%; 10 do 100 %:
Rozdzielczosé 0.1%

Zamglenie: Od 0 do 100 HU: 0,1 HU; >100 HU: 1 HU

od -10 °C do 50 °C (14 °F do 122 °F); wilgotnos¢ wzgledna: O -

Temperatura pracy 85% RH

Zasilanie 2 baterie AA

Czas pracy baterii ~50 000 odczytow
Wymiary 68 x 155 x 50 mm.
Waga

534 g

(wraz z bateriami)

Moze by¢ uzywany zgodnie

z

AS/NZS 1580.602.2, ASTM C 584, ASTM D 523, ASTM D 1455, ASTM D 2457, ASTM D 4039,
ASTM D 4449, ASTM D 5767, ASTM E 430, ASTM E2387, BS3900 D5, DIN 67530, ECCA T2, EN
12373-11,

EN iZI.3523-2 ISO 2813, ISO 7668, ISO 13803, ISO 17025, JIS K 5600-4-7, JIS Z 8741, TAPPI T
653
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15 Konserwacja

15.1 Konserwacja wzorca kalibracyjnego

Uzycie zabrudzonego, zarysowanego lub uszkodzonego wzorca kalibracyjnego wptynie na
dokfadnosc¢ i dziatanie urzgdzenia Elcometer 480. Jesli miernik nie jest w stanie odczytaé
wzorca kalibracyjnego, uzytkownik zostanie poproszony o oczyszczenie ptytki.

Wzorce kalibracyjne nalezy czysci¢ za pomocg niestrzepigcej sie Sciereczki, dotgczonej do
kazdego miernika i dostepnej dodatkowo - numer czesci w sprzedazy:T99923535. Nie uzywac
srodkoéw chemicznych lub materiatdw, ktére mogg zarysowaé wzorzec. Ptytke nalezy wycierac, nie
naciskajgc jej zanadto - zbyt duzy nacisk moze uszkodzi¢ powierzchnie wzorca kalibracyjnego.

Do usuwania uporczywych zabrudzen, uzy¢ mozna niestrzepigcej sie $ciereczki, nasgczonej
roztworem do czyszczenia urzadzen optycznych. Nalezy wtedy oczysciC wzorzec wilgotng
Sciereczkg, a nastepnie przetrze¢ powierzchnie $ciereczkg suchg, aby usung¢ wszelkie
smugi.

Zarysowane i uszkodzone wzorce nalezy wymienic - patrz 13.1 "Wzorce kalibracyjne".

15.2 konserwacja potyskomierza

Brud i kurz na optycznych ukfadach pomiarowych wptyng na dziatanie miernika. Uktady

A optyczne czysci¢ mozna sprezonym powietrzem. NIE dotyka¢ i nie czysci¢ uktadow
optycznych przy pomocy sciereczek lub ptyndéw, poniewaz moze to spowodowac ich
uszkodzenie.

Miernik ma wbudowany wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD). Nagrzanie wyswietlacza
A powyzej temperatury 50°C (120°F) moze spowodowaé jego uszkodzenie. Moze to
nastgpic, gdy miernik pozostawiony zostanie w samochodzie zaparkowanym na stoncu.

Miernik nie posiada elementéw podlegajgcych naprawie przez uzytkownika. W przypadku
wystgpienia usterki, miernik nalezy zwrdoci¢ do sprzedawcy lub bezposrednio do producenta.
Gwarancja ulega uniewaznieniu w przypadku, gdy przyrzagd pomiarowy zostat otwarty.

16 Stownik
16.1 Potysk

Potysk to wrazenie wizualne zwigzane z jasnoscig bezposredniego $wiatta, odbitego przez dang
powierzchnie. Powierzchnie o wysokim wspétczynniku odbicia sSwiatta okres$la sie jako potyskliwe;
Przy nizszym wspétczynniku odbicia, mowa o powierzchniach o srednim potysku i matowych.
Potyskomierze oceniajg ten efekt poprzez pomiar odbicia swiatta od prébki pod okreslonymi
kgtami.

Katy najczesciej stosowane w pomiarze potysku to 20°, 60° i 85°. Najbardziej odpowiedni kat
wybiera sie zaleznie od potyskliwosci powierzchni probki. Uzycie odpowiedniej geometrii pomiaru,
wptywa na lepszg rozdzielczosc¢ i korelacje rezultatow z ludzkim postrzeganiem jakosci.

Aby okresli¢ prawidtowy kat pomiaru, powierzchnia zmierzona wg geometrii 60°:
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- Matowe powierzchnie, ktére wykazujg ponizej 10 GU przy 60°, powinny by¢ mierzone pod
katem 85°.

- Btyszczagce powierzchnie, ktore wykazujg powyzej 70 GU przy 60°, powinny by¢ mierzone z
uzyciem kata 20°.

Kat 60° najlepiej sprawdza sie przy powierzchniach o srednim potysku, tzn. miedzy 10 a 70 GU.
16.2 Zamglenie

Zamglenie opisuje mleczng poswiate lub rozproszenie widoczne na powierzchni 0 wysokim
potysku. Jest to spowodowane przez mikroskopijng teksture powierzchni, ktora rozprasza
Swiatto towarzyszgce gtownej wigzce swiatta odbitego.

Zamglenie powierzchni moze by¢ problemem przy aplikacji wiekszo$ci powtok, np. w przypadku
produkcji samochodowej, farb proszkowych i innych wykonczen o wysokim potysku. Moze byc¢
powodowane wieloma czynnikami, takimi jak niekompatybilne materiaty w sktadzie mieszanki,
stabe rozproszenie lub trudnosci podczas suszenia/utwardzania/wypalania.

Powtoki bez zamglenia dajg wieksza gtebie i kontrast odbicia. Zamglone wykazujg nieco "mleczne"
wykonczenie, towarzyszgce wysokiemu potyskowi.

Podczas pomiaru wartosci zamglenia, im wyzsze liczby, tym nizsza jakosC powierzchni.
Powierzchnia o wysokim potysku i zerowym zamgleniu, prezentuje duzg gtebie odbitego obrazu
i wysoki kontrast.

16.3 % wspotczynnik odbicia

% wspotczynnik odbicia Swiatta to poréwnanie ilosci Swiatta przekazanej i odebranej przez
potyskomierz, wyrazone w procentach. Im powierzchnia bardziej potyskliwa, tym wartos¢ bedzie
blizsza 100 %.

Podczas gdy skala jednostki potysku (Gloss Unit - GU) jest liniowa, kazdy kat
padania (20, 60 lub 85°) ma inny zakres pomiaru: 0 - 2000 GU (20°), 0 - 1000 GU
(60°), 0 - 160GU (85°).

% wspotczynnik odbicia wyraza wartos¢ pomiaru w procentach wzgledem wybranego kata

padania. Na przykfad, wartos¢ 1000 GU przy 20° wyraza sie jako 50%20 a 500GU jako 25%20,
cho¢ przy 60° bytoby to 50%60.
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17 Informacje prawne

Elcometer 480 Model T spetnia wymogi dyrektywy RTTE.
Elcometer 480 Model B spetnia wymogi dyrektywy dot. kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.
Ten produkt stanowi przyrzad klasy B, grupa 1 ISM zgodnie z normg CISPR 11. Produkt klasy B: Urzadzenie jest
odpowiednie do pracy w pomieszczeniach mieszkalnych i pomieszczeniach bezposrednio podtgczonych do sieci niskiego
napiecia, ktéra zasila budynki mieszkalne. Produkt grupy 1 ISM: Urzadzenie, w ktérym wytwarzana i/lub galwaniczna
potaczona jest energia w zakresie RF, niezbedna do wewnetrznego funkcjonowania samego urzgdzenia.
Port USB stuzy jedynie do przesytania danych i nie moze by¢ poditgczony do sieci zasilajgcej poprzez adapter.
Znak zgodnosci z ACMA dostepny poprzez: Menu/About/Legal/Regulatory.
Elcometer 480 Model T: Symbol Giteki, jego numer i Bluetooth SIG QDID dostepne poprzez: Menu/About/Legal/Regulatory
Elcometer 480 Model T: Niniejsze urzadzenie spetnia wymogi czesci 15 przepisow FCC. Obstuga urzgdzenia
podlega nastepujgcym dwoém warunkom: (1) niniejsze urzgdzenie nie moze generowa¢ szkodliwych zakiécen i
(2) niniejsze urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zakidcenia, tgcznie z zaktdceniami, ktére mogag
powodowac dziatania niepozgdane.
Niniejszy sprzet jest zgodny z ograniczeniami FCC dotyczgcymi narazenia na promieniowanie, ustanowionymi dla
niekontrolowanego srodowiska. Uzytkownicy koncowi winni przestrzega¢ konkretnych instrukcji obstugi w celu
zachowania zgodnosci z przepisami dotyczacymi narazenia na napromieniowanie. Nadajnik nie powinien by¢
umieszczany lub obstugiwany wraz z inng anteng lub innym nadajnikiem.
Zmiany lub modyfikacje nieautoryzowane przez Elcometer Limited mogg pozbawi¢ uzytkownika prawa do obstugi tego
sprzetu.
Elcometer 480 Model B: UWAGA: Niniejsze urzgdzenie zostato poddane testom i uznane za zgodne z ograniczeniami
dla urzgdzen cyfrowych klasy B, zgodnie z czescig 15 przepisow FCC. Ograniczenia te majg na celu zapewnienie
uzasadnionej ochrony przed szkodliwymi zaktoceniami wystepujacymi w instalacji mieszkaniowej. Niniejszy sprzet
wytwarza, wykorzystuje i moze emitowac energie o czestotliwosci radiowej i, jesli nie jest zainstalowane i uzywane
zgodnie z instrukcjg, moze powodowaé¢ szkodliwe zakidcenia w komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze
zakioécenia nie wystgpig w przypadku konkretnej instalacji. Jezeli sprzet spowoduje szkodliwe zaktdcenia w odbiorze
radiowym lub telewizyjnym, co mozna stwierdzi¢ przez jego wylgczenie i witgczenie, zacheca sie uzytkownika do préby
usuniecia przy zastosowaniu w jednego lub wiecej z nastepujgcych srodkow:

-- Zmiana orientacji lub potozenia anteny odbiorcze;j.

-- Zwigkszenie odlegtosci pomiedzy urzadzeniem a odbiornikiem.

-- Podtgczenie urzgdzenie do gniazda zasilajgcego znajdujgcego sie w innym obwodzie niz ten, do ktérego podtgczony

jest odbiornik

-- Skonsultowanie sie z dostawcg lub z doswiadczonym technikiem radiowo-telewizyjnym.
Elcometer 480 Model T: Zgodnie z przepisami Industry Canada, niniejsze urzadzenie moze korzysta¢ wytgcznie z anteny
o typie i maksymalnym (lub nizszym) zysku zaakceptowanym dla urzgdzenia przez Industry Canada. Aby zmniejszy¢
potencjalne zakitocenia radiowe dla innych uzytkownikow, typ anteny i jej zysk powinny by¢ wybrane w taki sposéb, aby
efektywna moc promieniowana izotropowo (e.i.r.p.) nie przekraczata dopuszczonej mocy wymaganej do nawigzania
tacznosci.
Niniejsze urzadzenie spetnia wymagania licencji Industry Canada z wytgczeniem standardéw RSS. Obstuga urzadzenia
podlega nastepujgcym dwom warunkom: (1) niniejsze urzgdzenie nie moze generowac zaktocen i
(2) niniejsze urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zakiécenia, tgcznie z zaktdceniami, ktdre moga
powodowac dziatania niepozgdane.
Elcometer 480 Model B: Niniejsze urzgdzenie cyfrowe klasy B jest zgodne z kanadyjskg normg ICES-003.
elcomefsr jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy Elcometer Limited, Edge Lane, Manchester, M436BU. United
Kingdom
€3 Bluetooth jest znakiem towarowym firmy Bluetooth SIG Inc., udostepnionymi na podstawie licencji firmie Elcometer

Limited.

Elcometer 480 Model T: Kompatybilny z urzgdzeniami iPhone 5S, iPhone 5C, iPhone 5, iPhone 4S, iPhone 4, iPad (4.
generacji), iPad mini, iPad 2 i iPod touch (4. i 5. generaciji).
"Made for iPod", "Made for iPhone" i "Made for iPad" oznaczajg, ze dane akcesorium elektroniczne zostato zaprojektowane
do podtgczania, odpowiednio, do odtwarzacza iPod, telefonu iPhone, tabletu iPad i spetnia standardy firmy Apple. Firma
Apple nie odpowiada za dziatanie tego urzgdzenia, ani jego zgodnos$¢ z normami bezpieczenstwa oraz przepisami. Nalezy
pamieta¢, ze uzycie tego akcesorium z urzadzeniami iPod, iPhone i iPad moze wplywa¢ na wydajnos¢ potaczen
bezprzewodowych.
Ipad, iPhone i iPod touch sg znakami towarowymi firmy Apple Inc., zastrzezonym w USA i w innych krajach.
App Store jest znakiem towarowym firmy Apple Computer, Inc., zastrzezonym w USA i w innych krajach.
Google Play jest znakiem towarowym firmy Google Inc.
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